;****************************************************************

;*  18F2620.INC                                                 *

;*                                                              *

;*  By        : Leonard Zerman, Jeff Schmoyer                   *

;*  Notice    : Copyright (c) 2004 microEngineering Labs, Inc.  *

;*              All Rights Reserved                             *

;*  Date      : 12/14/04                                        *

;*  Version   : 2.46                                            *

;*  Notes     :                                                 *

;****************************************************************

        NOLIST

    ifdef PM_USED

        LIST

        "Error: PM does not support this device.  Use MPASM."

        NOLIST

    else

        LIST

        LIST p = 18F2620, r = dec, w = -311, w = -230, f = inhx32

        INCLUDE "P18F2620.INC"
; MPASM  Header

        ;__CONFIG  _CONFIG1H, _OSC_HS_1H
;Originale

        ;__CONFIG  _CONFIG2L, _BOREN_OFF_2L

        ;__CONFIG  _CONFIG2H, _WDT_ON_2H & _WDTPS_128_2H

        ;__CONFIG  _CONFIG3H, _MCLRE_ON_3H & _PBADEN_OFF_3H

        ;__CONFIG  _CONFIG4L, _LVP_OFF_4L & _XINST_OFF_4L

        __CONFIG  _CONFIG1H, _OSC_HS_1H & _FCMEN_OFF_1H & _IESO_OFF_1H        

        __CONFIG  _CONFIG2L, _PWRT_OFF_2L & _BOREN_OFF_2L        

        __CONFIG  _CONFIG2H, _WDT_OFF_2H & _WDTPS_512_2H

        __CONFIG  _CONFIG3H, _MCLRE_ON_3H & _PBADEN_OFF_3H

        __CONFIG  _CONFIG4L, _DEBUG_OFF_4L & _LVP_OFF_4L & _XINST_OFF_4L & _STVREN_ON_4L

        NOLIST

    endif

        LIST

EEPROM_START
EQU
0F00000h

BLOCK_SIZE
EQU
8

'Creazione per pic 18F2620  V=3,27 Volts

@ include "migrate.inc" 'notain:http://www.melabs.com/faq/02039124.htm#02074078







'error "Found label after column 1. (clrw)" when







'compiling for an 18 series PIC?

Include "modedefs.bas"
'serve per serout2

DEFINE OSC 20
'usare condensatori da 15p

'Configurazione usart

DEFINE HSER_RCSTA 90H ' Enable Hardware USART receive 

DEFINE HSER_TXSTA 24H ' Set Hardware USART parameters 

DEFINE HSER_BAUD 115200
'Set baud rate to 5600

DEFINE HSER_CLROERR 1 'Hser clear overflow automatically 

DEFINE HSER_SPBRG 10
' set baudrate to 115200 per quarzo a 20M

INTCON
=%10000000

'pag 93 disattivazione generale interrupt

T0CON
=%11000111

'gestisce Timer0 pag 123  ON,8BIT,PRESCALE=256

T1CON
=%01111001

'per TMR1

RCON
=%10000000

'pag 42-102 reset

'OPTION_REG=%10000111
'in 16f876 resistenze pull-up off su PORTB(posiz.7) - prescalar a 4(posiz.0)

INTCON2= %11110101

'pag 94 resistenze pull-up OFF su PORTB(posiz.7)

OSCTUNE= %00000000

'pag 27

TRISA= %00001010



TRISB= %00100011

'0=output  1=input

TRISC= %10000000

'TRISC= %10000000 C.7=Rx C.6=Tx

OSCCON=%01100000 

'pag 30 => set internal osc to 4MHZ

'very important

ADCON1=$0F

'PORTA.0 is analog, you MUST disable the multiplexed analog stuff on it.


CMCON = 7

'PORTA.0 is analog, you MUST disable the multiplexed analog stuff on it.

'Interrupt definizioni

'INTCON.4=1 ' Enable INT0IE RB0

'INTCON.5=1
'Enable TRM0IE TMR0

'INTCON.6=1 ' Enable PEIE periferica USART

'PIE1.5=1
'Enable USART receive interrupt RCIE

TXPC

var PORTA.0

'O TX verso PC

RXPC

var
PORTA.1

'I RX da PC

INTR

var
PORTA.2

'O INTR

ter 36 Q2501
I=input O=output riferito al PIC

GSM_PAC

var
PORTA.3

'I GSM-PAC
ter 20 Q2501

LEDV

var
PORTA.4

'O accensione led LED Verde lavoro in modo invertito

LEDR

var
PORTA.5

'O accensione led LED Rosso

SENSORE

var
PORTB.0

'I sensore di movimento

GSM_RTS1
var
PORTB.1

'I GSM-RTS1
ter 50 Q2501

GSM_CTS1
var
PORTB.2

'O GSM-CTS1
ter 57 Q2501

GPS_EN

var
PORTB.3

'O GPS-EN
ter 21 Q2501

RST


var
PORTB.4

'O RST

ter 34 Q2501

ON_OFF

var
PORTB.5

'O ON/OFF
ter 26 Q2501


MISO

var
PORTC.0

'  MISO MMC

SCK


var
PORTC.1

'  SCK  MMC

MOSI

var
PORTC.2

'  MOSI MMC

SCL


var
PORTC.3

'  SCL I2C memoria

SDA


var
PORTC.4

'  SDA I2C memoria

'SC


var
PORTC.5

'  SC   MMC

TX


var
PORTC.6

'O TX USART 

RX


var
PORTC.7

'I RX USART

'TXGPS

var
PORTB.4

'O GPS-TXD2
ter 2  Q2501

RXGPS

var
PORTC.5

'I GPS-RXD2
ter 1  Q2501








'PORTB.6 Usato per In-Circuit








'PORTB.7 Usato per In-Circuit

Temp
var byte

Temp1  
var
byte

Temp2  
var
byte

Temp3  
var
byte

Temp4  
var
byte

Temp5  
var
byte[5]

Temp6  
var
byte

TimeOut
var

word

CicloPausa
var word

IntTMR0
var word

IntTRM1 var byte

'Comando1 var

byte

SMS             VAR     BYTE[80]

SMSout


var

Byte[80]

MITT            VAR     BYTE[15]

MITT1            VAR     BYTE[15]

LUNMITT         VAR     BYTE

LUNSMS          VAR     BYTE

FRASE           VAR     BYTE

NumSMS

var
byte

NumSMS1 
var byte

InvSMS
var byte

Comando var byte

AllarmeTen

var byte

GPS_Mem
var
byte[16]

IntSec
var byte

Sec

var byte

Minu
var byte

TPolling
var byte

TempoPolling
var byte

RitSpeg

var byte

Ora

var 
byte


Minuti
var

byte

Lat

var 
byte

Lat1
var

byte

Lat2
var

byte

Lat3
var

byte

Pos

var

byte

Lon

var 
byte

Lon1
var

byte

Lon2
var

byte

Lon3
var

byte

Pos1
var

byte

Altez
var 
word

Kn

var

word
'velocità

KM

var

word

ggg

var 
byte
'giorno

mmm

var 
byte

aaa

var 
byte

RxDati
var 
byte

TestRx
var 
word

'Inizializzazione Variabili-EEprom

Data @1,"123456"
'scrive in EE interna partenza locazione 1 la PW 123456 

Data @7,0


'Memorizza lo stato allarme tensione

Data @14,"3,370"


'Soglia allarme tensione 

Data @19,"222"



'Tempo inibizione per invio SMS d'allarme su movimento



Data @22,"03"

'Tempo di polling  se 00 GPS sempre acceso 

Data @25,"99"

'Ritardo spegnimento GPS min 00-60  99

Data @27,"11"

'tempo di registrazione attivazione sensore min 02-60  00

Data @50,"+393465150312##"

Data @65,"+##############"

Data @80,"+##############"

'Data @105,"

Data @192,"All tensione:"

Data @205,"Posizione "

Data @216,"Inizio movimento. "

Data @234,"Preall memoria piena. "
' ultima posizione

Clear

Start:



TimeOut=5000


Serout2 TXPC,188,["Startup Startup",10,13]


High RST


Low ON_OFF


Low LEDV


For Temp=0 TO 5



Toggle LEDV



Pause 500


Next Temp

RTS_CTS:



' Controllo software RS232




high GSM_CTS1

'Pone a 1 il terminale CTS


While GSM_RTS1=1
'attende che il Q2501 sia pronto


Wend


pause 10


low GSM_CTS1


pause 10


Serout2 TXPC,188,["Fine controllo RTS/CTS",10,13]

'Inzializzazione modulo GSM


High ON_OFF


Pause 10

StartGSM:


Hserout [13,"AT+WSTR=2",13,10]
'Controllo presenza rete  0=Off  1=O


Hserin TimeOut,StartGSM,[wait ("+WSTR: "),str Temp5\5\13]


Pause 100


If Temp5[2]="0" Then goto StartGSM


Serout2 TXPC,188,["Rete GSM OK",13,10]

Setup:

'Congigurazione GSM

'
Serout2 TXPC,188,["Comando CBST",13,10]

'per dati


Hserout ["AT+CBST=75,0,1",13]
'velocità modem 14400 bps V.110


while temp<>"O"




' 71= 9600bps parametri da impostare


Hserin TimeOut,Setup,[temp]

' sul modem base


wend


Hserin [temp1]


Serout2 TXPC,188,["CBST ",Temp,Temp1,13,10]


Serout2 TXPC,188,["Fine Inizializzazione",13,10]


pause 100

Main:


gosub StatoQ2501
'Pausa di 200 msec


Pause 100


gosub ControlloTensione

'
Gosub LeggiSMS

'
Pause 100


gosub GestioneSMS


Pause 100

goto Main

StatoQ2501:


Hserout ["AT",13,10]


Hserin TimeOut,ExitStato,[wait ("OK")]


Pause 100

'
CicloPausa=8
'Pausa di 100 msec

'
gosub Pausa



Serout2 TXPC,188,["StatoQ2501 OK",13,10]


ExitStato:


Return

GestioneSMS:


Serout2 TXPC,188,["GestioneSMS",13,10]


if InvSMS>0 then



gosub InvioSMS1


endif



return

ControlloTensione:



Gosub LetturaTensione



Temp2=0



for Temp=14 to 18




Read Temp,Temp1




If Temp1>Temp5(Temp2) then
'Verifica allarme tensione





Frase=1

'Incrementa contatore allarme ponendo il pimite a 11, altrimenti va in loop





if AllarmeTen<11 then AllarmeTen=AllarmeTen+1





Write 7,AllarmeTen




endif




Temp2=Temp2+1





next Temp



Read 7,AllarmeTen



if AllarmeTen =10 then


' verifica la presenza di 10 allarmi

'inserire azione da intraprendere




invSMS=0




gosub FraseSMS



'memorizza in SMSOut la frase da inviare




for Temp2=0 to 4





SMSout[InvSMS]=Temp5[Temp2]
'Scrive il valore di tensione





InvSMS=InvSMS+1




next Temp2




Frase=2




SMSout[InvSMS]=" "




InvSMS=InvSMS+1




gosub FraseSMS




' inserire comando posizione




Gosub InvioSMS2



endif


Return


LetturaTensione:


Hserout [13,"AT+WBCM=2",13,10]


Hserin TimeOut,Main,[wait ("+WBCI: "),str Temp5\5\13]


Serout2 TXPC,188,[ "Tensione= ",str Temp5\5,13,10]


Return

InvioSMS1:


'Per SMS di risposta


temp1=0


Serout2 TXPC,188,["Invio SMS-1",13,10]


Pause 100


Serout2 TXPC,188,["SMS ",str SMSout\InvSMS,13,10]
'Bene


Gosub ComandoInvioSMS


return

ComandoInvioSMS:


return

FraseSMS:


return

InvioSMS2:


return

end

